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Model 94 - Specyfikacja

Model 94: predkos$¢, moment obrotowy i mozliwos$¢ pracy jako elektroniczna przektadnia maja takie wtasciwosci jakich mégtby$
oczekiwac jedynie w bardziej skomplikowanych i kosztowniejszych serwo napedach.
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Napiecie wejsciowe:

AC:  100-240 V + 10% 50/60 Hz, jednofazowe i
200-240 V £ 10% 50/60 Hz, tréjfazowe Ll
400-480 V £ 10% 50/60 Hz, tréjfazowe

|

Napiecie wyjsciowe:

AC:  sinusoidalne tréjfazowe
0-115 V RMS, 0-230 V RMS, 0-460 V RMS .
czestotliwos¢ kluczowania: 8, 12 lub 16 kHz
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Parametry 1/0:

Wszystkie moduty 1/O sg izolowane.
2 Cyfrowe wejscia (5-24 V)
1 dedykowane ENABLE, 1 swobodnie programowalne
2 Cyfrowe wyjscia (5-24 V @ 20 mA)
Programowalne (otwarty kolektor) L]
1 Analogowe wejscie (16-bit) I
0 do + 10 V réznicowe (drift: 10uV/°C)
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1 Analogowe wyjscie (10-bit) b
0do10V =

Tryby pracy: Model 940 - Dane techniczne
Moment obrotowy: . . .. . L, . . L
Zadawanie: 0 do + 10 VDC, 16-bit, skalowany Zasilanie 1~/ 120 V wejscie z mozliwoscig podwojenia napiecia
Zakres regulaciji: 100:1
Szerokos¢ pasma regulatora: do 3 kHz (16-bit ze sprzezeniem Wyijsciowy prad

zwrotnym) TYP I!:II(\(;\;:] zngjmienio)\,lvl;/ ?A] Wymiary [mm]
Predkos¢ obrotowa: In Imax Wys. Szer. Gt.
Zadawanie: 0 do + 10 VDC lub 0 do 10 VDC,

skalowana E94SS020X1S 0,25 2 6 190 69 190
Regulacjla’: + 1 obrotow / min. E94SS040X1S 0,5 4 12 190 95 190
Szeroko$¢ pasma regulatora: do 400 Hz
Zakres: 5000:1 przy enkoderze E94SS080X1S 1 6 18 190 115 190

5000 impulséw/obrot
P Powyzsze modele moga réwniez pracowac przy napieciu 230 V bez podwajania napiecia

Pozycjonowanie: (elektroniczna przektadnia)

Zadawanie: 0 do 2 MHz PWM wejscie, skalowane . o . . s

Min. szerokos¢ pulsu: 250 nanosekund ! Zasilanie 1 ~ 208/230 V wejscie ze zintegrowanym filtrem sieciowym

Szeroko$¢ pasma regulatora: do 400Hz

Wyjsciowy prad
Moc S i

Porty szeregowe: e kw] | Znamieniowy [A] ol

Standardowo: In Imax Wys. Szer. Gt.

RS232 @ 38.4 KBPS E94SS020X2SF 0,25 2 6 190 69 190

Jako opcja:

RS485 @ 38.4 KBPS E94SS040X2SF 0,5 4 12 190 95 190

CANopen 250 KBPS E94SS080X2SF 1 8 24 190 115 190

E94SS0100X2SF 2,2 10 30 190 115 190

Innowacyjny moduf pamigci zzsiarie - uo3- 208240
Electronic Programmable Module (EPM) to wymienna kostka TYP ['YI(\CI)\;:] :r\gjni‘i;;ﬁ‘i';ywsrﬁ:] Wymiary [mm]
pamieci stworzona specjalnie dla napedéw Lenze. EPM daje I lax Wys - &
mozliwos¢ jednokrotnego wpisania danych a nastepnie dowolnego = . . .
przekazywania ich do kolejnych regulatoréow 94 lub 940. E9455020X2Y 0,25 2 6 190 69 190
Zmiana parametrow regulatorow czy kompletna konfiguracja E94SS040X2Y 0,5 4 12 190 95 190
zajmuje tylko kilka sekund - dzieki zwyktej wymianie EPM-u E94SS080X2Y 1 8 24 190 115 190
na plycie czolowej regulatora. E94SS120X2Y 2,2 12 36 190 | 68 | 190
Programowanie napedu on-line przeprowadzane jest za pomocg E94S8180X2T 3 18 54 241 68 235
oprogramowania dotgczanego wraz z EPM. Programator EPM E94SS240X2T 4 24 72

utatwia kopiowanie z chipu EPM do chipu EPM, pliku na chip EPM
czy z chipu EPM do pliku - to tylko dwie sekundy od naci$nigcia
przycisku.

*Modele zakonczone na "T" sg dostepne tylko jako 3~

Zasilanie 3~ 400/480 V

Wyjsciowy prad
TYP Moc znamieniowy [A] Wymiary [mm]

(kW] I i Wys. Szer. Gt.
E94SS020X4T 0,5 2 6 190 92 190
E94SS040X4T 1 4 12 190 95 190
E94SS060X4T 2,2 6 18 190 68 190
E94SS90X4T 9 27 241 68 235
E94SS120X4T 4 12 36
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Model 940 - Specyfikacja

Model 940: serwo regulator 940 oferuje wiekszg mozliwo$¢ programowania oraz wiecej /O niz model 94.
Programowanie precyzyjnych profili ruchu lub pracy wieloosiowej odbywa sie
za pomocg oprogramowania narzedziowego SimpleMotion.
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Napigcie wejsciowe:

AC: 100-240 V £ 10% 50/60 Hz, jednofazowe
200-240 V £ 10% 50/60 Hz, tréjfazowe
400-480 V £ 10% 50/60 Hz, trojfazowe
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Napiecie wyjsciowe:

AC:  sinusoidalne tréjfazowe
0-115 V RMS, 0-230 V RMS, 0-460 V RMS
czestotliwo$¢ kluczowania: 8, 12 lub 16 kHz

-

Parametry I/0:

Wszystkie moduty 1/0 sg izolowane.

12 programowalnych cyfrowych wejs¢ (5-24 V)
2 szybkie wejscia (2 ps) swobodnie programowalne
Gtéwny enkoder i rejestracja

5 cyfrowych wyjsé (5-24 V @ 20 mA) ¥ -
1 dedykowane READY, o=
4 swobodnie programowalne izolowane (otwarty kolektor) -

1 Analogowe wejscie (16-bit)

Ualpe: T el Model 940 - Dane techniczne

Monitoring btedéw
Komunikacja

1 Analogowe wyjscie (12-bit)

0do10V Zasilanie 1~/ 120 V wejscie z mozliwoscig podwojenia napigcia

. Moc Wyjsciowy prad .

Tryby pracy: TYP kW] znamieniowy [A] Wymiary [mm]
SimpleMotion® - wlasciwosci jezyka I Imax Wys. Szer. G
J . E94PS020X1S 0,25 2 6 190 69 190
ezyk: strukturalny
Operandy: 64 bitowe bez okreslenia typu E94PS040X1S 0,5 4 12 190 95 190
Wykonanie: skompilowany kod podobny do Javy E94PS080X1S 1 6 18 190 115 190
Sktadnia: podobna do BASIC'a
Ttumaczenie: kompilator wieloprzebiegowy Powyzsze modele moga réwniez pracowac przy napigciu 230 V bez podwajania napiecia
Arytmetyczna precyzja: 64 bity
Narzedzia programistyczne: . . Lo . L
,:u”_fzaturepd “%E (zinzagrowany w MotionView®) Zasilanie 1 ~ 208/230 V wejscie ze zintegrowanym filtrem sieciowym
* Mozliwos$é pracy krokowej
* Ustawiane "breakpointy” Moc Wyjsciowy prad .
* Monitorowanie zmiennych TYp [kW] znamieniowy [A] Wymiary [mm]
* Okno debug - online In Imax Wys. Szer. Gt
* Oscyloskop czasu rzeczywistego E94PS020X2SF 0,25 2 6 190 69 190
Wykonanie programu (5 oddzielnych watkéw): E94PS040X2SF 0,5 4 12 190 95 190
e Program gtéwny
. Sterowanie silnikiem E94PS080X2SF 1 8 24 190 115 190
e Zdarzenia E94PS0100X2SF 2,2 10 30 190 115 190

Zasilanie 1~* lub 3~ 208/240 V

Szybkos¢ skanowania:

e 255 ps obstuga zdarzen M Wyjsciowy prad .

o ~2 s reakcja na znacznik TYP [k\?\f] znamieniowy [A] Wymiary [mm]

e ~1 ps na wykonanie 1 instrukgcji (zaleznie od dtugosci programu) I Iax Wys. szer. &
Pamie¢ programu uzytkownika: E94PS020X2Y 0,25 2 6 190 69 190
o 64 kB dla skompilowanego programu E94PS040X2Y 05 4 12 190 95 190
o EPM - wymienny modut z nielotng pamigcig .

« Nielotne zmienne programu E94PS080X2Y 1 8 24 190 115 190
Sterowanie ruchem: E94PS120X2Y 2,2 12 36 190 68 190
e 64-bitowe indeksowane (inkrementalne, absolutne, rejestrowe, E94PS180X2T 3 18 54 241 68 235

segmentowe) E94PS240X2T 4 24 72

e 32 poziomy profili - - —L - -

¢ Przyspieszanie liniowe i po krzywej S Modele zakonczone na "T" sg dostepne tylko jako 3

Katalog profili: trapezoidalne, wielosegmentowe, wedtug krzywej S, . . - s o
wielosegmentowe wedtug krzywej S Zasilanie 3~ 400/480 V wejscie

Moc Wyjs'f:ioyvy pr;}g Wymiary [mm]

Porty szeregowe: TvP [kw] z'l'am'e"'°""|y[ !

Standardowo: n max Wys. Szer. Gt.
RS232 @ 115/38.4 KBPS E94PS020X4T 0,5 2 6 190 92 190
Jako opcja: E94PS040X4T 1 4 12 190 95 190
RS485 @ 115/38.4 KBPS

CANopen 250/500/1000 KBPS E94PS060X4T 2,2 6 18 190 68 190
Ethernet @ 10/100 MBPS E94PS90X4T 3 9 27 241 68 235

E94PS120X4T 4 12 36

Powyzsze modele moga réwniez pracowac przy napieciu 230 V bez podwajania napigcia




Modele 94 i 940 - Przyfacza

Zakres mocy LED wyswietlacz cyfrowy

120 - 240 V (1~)
208 - 240 V (3~)
400 - 480V 3~)

4 diody wskazujace:

® Stan urzadzenia
Diagnostyke

Gniazdo 1 moduiéw opcjonalnych Wskazania LED

Interfejsy komunikacji:

° Stan aktywagc;ji
° Dane wejscia

° RS485 *  Gotowo$¢ do odbioru sygnatu
* CANopen ° Btad komunikacji
° Ethernet (tylko * Dziatanie programu (tylko
w modelu 940) w modelu 940)
| Port RS 232 | EPM - Electronic Programming Module |
| Moduty 1/0 |

Model 94

Model 940

| Przyciski kontrolne |

Predkos$¢ / Moment obrotowy (16-bit)
Analogowe wyijscie (10-bit)
2 cyfrowe wejscia

2 cyfrowe wyjscia

Wyjscie enkoderowe

Przyciski pozwalajg na wskazanie stanu,
uszkodzen serworegulatora oraz na
diagnostyke.

| 24 VDG - Zewnetrzne wejscie zasilajace

Podtrzymanie sterowania
Analogowe wejscie (16-bit)
Analogowe wyijscie (10-bit)
12 cyfrowych wejsé

5 cyfrowych wyjsé

Wyjscie enkoderowe

Hamulec & szyna DC

* Wymaga podtaczenia tylko

| Enkoderowe sprzezenie zwrotne | — zewnetrznego rezystora
hamujacego.
Gniazdo enkoderowe (2 MHz) * SzynaDC

Gniazdo 2 modufw opcjonalnych | —»>

Opcje sprzezenia zwrotnego:

kontakt

Resolwerowe —
Dodatkowe enkoderowe wejscie Przytacze silnika
sprzezenia zwrotnego * U, V, W, 3~ dla bezszczotkowych

serwosilnikéw synchronicznych
*  Wejscie termistora

Lenze-Rotiw Sp. z o.0. Lenze-Rotiw Sp. z o.0. Lenze Systemy
ul. Rozdzienskiego 188 b (Biuro Mazowsze) Automatyki Sp. z o.0.
40-203 KATOWICE ul. 15 Sierpnia 106 ul. Rydygiera 4’7

96-500 SOCHACZEW 87-100 TORUN
tel. +48(0)32/ 203 97 73
° © tel/ fax +48(0)46/ 863 14 56 tel. +48(0)56/ 658 28 00
fax +48(0)32/ 781 01 80 tel.kom. 0 602 305 504 fax:+48(0)56/ 645 33 56
lenze@lenze-rotiw.com.pl rojek@lenze-rotiw.com.pl lenze@lenze.pl
www.lenze-rotiw.com.pl www.lenze-rotiw.com.pl www.lenze.pl

Wyprodukowano w: Lenze-Rotiw Sp. z 0.0.



